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(M) Verfahren und Vorrichtung zum Einstellen der Schwingfrequenz eines Oszilators 

® Es warden ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Ein- 
stellen der Schwingfrequenz eines Oszillators unter Ver- 
wendung einer Phaser) regelsch I eife auf einen vorbe- 
stimmten Sollwert beschrieben, wobei die Phasenregel- 
schleife nach dem Einschwingen des Oszillators im An- 
sprechen auf einen von einer Steuereinrichtung ubertra- SYEN 
genen Befehl deaktiviert wird. Das beschriebene Verfah- 
ren und die beschriebene Vorrichtung zeichnen sich da- 

durch aus, dalS der Befehl innerhalb einer Zeit ubertragen .— — - - 
wird, die kurzer ist als die Zeit, nach welcher eine durch 
die Befehlsubertragung verursachte Verstellung der 
Schwingfrequenz des Oszillators zu erwarten ware. 
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Beschreibung verhaltnissen durch die jeweiligen Mobiltelefone bestimmt 

und konnen sich aus diesem Grund von Slot zu Slot andem. 

Die vorliegende Erfindung betrifft em Verfahren gemaB Insbesondere die Basisstation, aber auch die Mobiltele- 

dem Oberbegriff des Patentanspruchs 1 und eine Vorrich- fone, welcbe im folgenden der Einfachheit halber mit dem 

tung gemaB dem Oberbegriff des' Patentanspruchs 7, d. h. 5 Oberbegriff "Funkteile" bezeichnet werden, miissen daher 

ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Einstellen der in der Lage sein, die Sende- und Empfangsfrequenz inner- 

Schwingfrequenz eines Oszillators unter Verwendung einer halb kurzer Zeit zu andem. 

Phasenregelschleife auf einen vorbestimmten Sollwert, wo- Zur Sende- und Empfangsfoequenzumstellung in den 

bei die Phasenregelschleife nach demEinschwingen des Os- Funkteilen eines DECT-Systems gibt es zwei verschiedene 

zillators im Ansprechen auf einen von einer Steuereinrich- 10 Moglichkeiten. 

tung iibertragenen Befehl deaktiviert wird Die eine der Moglichkeiten besteht darin, die Frequen- 

Derartige Verfahren bzw. derartige Vorrichtungen kom- zumstellung wahrend der Dauer des vorstehend bereits er- 

men beispielsweise, aber bei weitem nicht ausschlieBkch in wahnten Guard-Space-Feldes eines jeweiligen Slots durch- 

einem nach dem DECT-Standard arbeitenden Funksystem zufuhren. Dies istmoglich, weil im Guard-Space-Feld keine 

zumEinsatz. 15 Nutzdaten ubertragen werden. Eine solche Frequenzumstei- 

Der prinzipielle Aufbau eines nach dem DECT-Standard lung ist jedoch wegen der Kiirze der zur Verfiigung stehen- 

arbeitenden Funksystems 1st in Fig. 2 veranschaulicht. den Zeit nur mit einem verhaltnismafiig groBen Auf wand 

Das in der Fig. 2 gezeigte System besteht aus einer Basis- durchfuhrbar. 

station B und mehreren schnurlosen Telekommunikations- Die andere der Moglichkeiten besteht darin, fur die Fre- 

endeinrichtungen TE1 bis TEn. Die schnurlosen Telekom- 20 quenzumstellung jeweils einen eigenen Slot, namlich einen 

munikationsendeinrichtungen TE1 bis TEn sind im betrach- sogenannten Blind Slot zur Verfugung zu stellen (zu reser- 

teten Beispiel Mobiltelefone, welche in der Lage sind, iiber vieren). Bei dieser Art der Frequenzurnstellung wird zwar 

Funk mit der Basisstation B zu kommunizieren; anstelle der die maximale Anzahl der an eine Basisstation anschliefiba- 

schnurlosen Telekommunikationsendeinrichtungen konnen ren Mobiltelefone halbiert, doch gestaltet sich die Frequen- 

auch schnurlose AnschluBdosen zum AnschluB schnurge- 25 zumstellung aufgrund der langeren Zeit, die hierfur zur Ver- 

bundener Telekommunikationsendeinrichtungen zum Ein- fugung steht, erheblich einfacher. 

satz kommen. Die Funkteile, in denen von der zuletzt genannten M6g- 

Die Datenubertragung zwischen der Basisstation B und lichkeit der Frequenzurnstellung Gebrauch gemacht wird, 

den Mobiltelefonen TE1 , TE2, . . „ TEn (oder anderen Ein- sind sogenannte slow hopping Funkteile und werden im fol- 

richtungen) erfolgt in Einheiten von sogenannten Frames 30 genden naher betrachtet, 

und wird - soweit vorliegend erforderlich - nachfolgend an- Um mit verschiedenen Sende- und Empfangsfrequenzen 

hand der Fig. 3 erlautert. Wie aus der Fig. 3 ersichtlich ist, arbeiten zu konnen, sind die Funkteile vorzugsweise mit Os- 

setzt sich ein solcher Frame, genauer gesagt der hier be- zillatoren nut veranderbarer Schwingfrequenz ausgestattet. 

trachtete DECT-Full-S lot-Frame aus 24 sogenannten Hmes- Als Oszillatoren eignen sich insbesondere Uber eine Phasen- 

lots bzw. Slots (Full-Slots) zusammen. Die ersten 12 der 24 35 regelschleife (PLL) angesteuerte spannungsgesteuerte Os- 

Slots werden von der Basisstation zu den Mobiltelefonen zillatoren (VCO). VCOs und PLLs sind bekannt und bedur- 

ubertragen, und die sich daran anschliefienden zweiten 12 fen keiner naheren Beschreibung. 

Slots werden von den Mobiltelefonen zur Basisstation iiber- PLLs enthalten bekanndich einen Phasendetektor, durch 

tragen. Genauer gesagt werden der nullte Slot eines jedem den die Phasen einer Referenzschwingung und der Oszilla- 

Frame von der Basisstation zu einem nullten Mobiltelefon, 40 torschwingung verglichen und ausgewertet werden. Der 

der erste Slot von der Basisstation zu einem ersten Mobilte- Phasendetektor gibt ein das Vergleichsergebnis reprasentie- 

lefon, der zweite Slot von der Basisstation zu einem zweiten rendes Signal aus, welches nach einer mehr oder weniger 

Mobiltelefon, . . der elfte Slot von der Basisstation zu ei- urnfangreichen Weiterverarbeitung zur Ansteuerung des 

nem elften Mobiltelefon, und umgekehrt der zwolfte Slot VCO verwendet wird und bekanntlich eine sehrgenaueEin- 

vom nullten Mobiltelefon zur Basisstation, der dreizehnte 45 stellung der Schwingfrequenz des VCO auf einen Sollwert 

Slot vom ersten Mobiltelefon zur Basisstation, der vier- ermoglicht. 

zehnte Slot vom zweiten Mobiltelefon zur Basisstation, . . . Die PLL und der VCO sind bei DECT-Systemen vorzugs- 

und der dreiundzwanzigste Slot vom elften Mobiltelefon zur weise in einer integrierten Schaltung (IC) untergebracht. 

Basisstation ubertragen. Das Ausgangssignal des Phasenkomparators wird in diesem 

Ein Frame bzw. die 24 Slots eines Frames werden inner- 50 Fall durch eine oder mehrere Ladungspumpen erzeugt. 

halb von 10 ms ubertragen. Jeder Slot umfaBt 480 Bits wird Die 417 us eines Blind Slot reichen aus, um die ange- 

in rund 417 us (in 416,66 us) ubertragen. Wie aus der Fig. 3 strebte Frequenzurnstellung durchzufiihren. Nachdem der 

ersichtlich ist, verteilen sich die 480 Bis auf ein 32 Bits brei- Oszillator auf die neue Frequenz eingeschwungen ist, also 

tes Sync-Feld, ein 388 Bits breites D-Feld, ein 4 Bits breites spatestens am Ende des betreffenden Blind Slot wird die 

Z-Feld, und ein 56 Bits breites Guard-Space-Feld. 55 PLL deaktiviert. Die Deaktivierung wird durch eine in der 

Fur die Ubertragung der eigentlich interessierenden Regel durch einen Mikrocontroller, Mikroprozessor oder 

Sprachdaten sind 320 Bits innerhalb des D-Feldes reser- dergleichen gebildete Steuereinrichtung veranlaBt, indem 

viert. Die Basisstation kann also innerhalb von 10 ms diese einen entsprechenden Befehl ubertragt; die Deaktivie- 

320 Bits umfassende Sprachdaten zu jedem der Mobiltele- rung der Phasenregelschleife selbst kann beispielsweise 

fone versenden und die gleiche Menge an Sprachdaten von 60 durch ein zumindest teilweises Abschalten der imPhasende- 

jedem der Mobiltelefone empfangen; die Ubertragungsrate tektor enthaltenen Ladungspumpe(n) (durch ein Abschalten 

fur Sprachdaten zwischen der Basisstation und jedem der der Arbeitspunktversorgung der Ladungspumpen(n), wo- 

Mobiltelefonebetragtalso32kBit/sinjedeRichtung. durch diese in einen Bereitschafts- bzw. Stand-By-Modus 

Die Funkfrequenzen, die fur den Informations- und Da- verselzt werden) erfolgen. 

tenaustausch zwischen einer Basisstation B und den Mobil- 65 Die Erfahrung zeigt, dafi es beim Deaktivieren der Pha- 

telefonen TE1, . . ., TEn verwendet werden, sind aus insge- senregelschleife zu Schwankungen und dauerhaften Verstel- 

samt 10 verschiedenen Frequenzen auswahlbar; sie werden lungen der Schwingfrequenz des Oszillators kommt, was 

in Abhangigkeit von den ortlichen Sende- und Empfangs- verstandlicher Weise ein Nachteil der bekannten Verfahren 
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und Vorrichtungen ist. 

Der Yorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe zu- 
grunde, das Verf ahren gemaB dem OberbegrifF des Patentan- 
spruchs 1 und die Vorrichtung gemaB dem Oberbegriff des 
Patentanspruchs 7 derart weiterzubilden, daB die Deaktivie- 5 
rung der PLL storungsfrei durchfuhrbar ist. 

Diese Aufgabe wird durch die im kennzeichnenden Teil 
des Patentanspruchs 1 (Verfahren) bzw. die im kennzeich- 
nenden Teil des Patentanspruchs 7 (Vorrichtung) bean- 
spruchten Merkmale gelost 10 

Demnach ist vorgesehen, 

- daB der Befehl zur Deaktivierung der Phasenregel- 
schleife innerhalb einer Zeit iibertragen wird, die kiir- 
zer ist als die Zeit, nach welcher eine durch die Be- 15 
fehlsiibertragung verursachte Verstellung der Schwing- 
frequenz des Oszillators zu erwarten ware (kennzeich- 
nenderTeil des Patentanspruchs 1) bzw. 

- daB eine Phasenregelschleifen-Deaktivierungsein- 
richtung vorgesehen ist, welche dazu ausgelegt ist, die 20 
Phasenregelschleife auf einen Befehl hin zu deaktivie- 
ren, dessen Obertragungszeit kiirzer ist als die Zeit, 
nach welcher eine durch die Befehlsubertragung verur- 
sachte Verstellung der Schwingfrequenz des Oszilla- 
tors zu erwarten ware (kennzeichnender Teil des Pa- 25 
tentanspruchs 7). 

Bedingt durch die kurze Obertragungszeit des Befehls zur 
Deaktivierung der Phasenregelschleife kann diese deakti- 
viert werden, bevor sich die Schwingfrequenz des Oszilla- 30 
tors als Reaktion auf die Obertragung des Befehls, wozu 
auch der Empfang, die Dekodierung und anderweitige Wei- 
terverarbeitungen zahlen mogen, verstellen kann. 

Im Idealfall kann dadurch erreicht werden, daB die Be- 
fehlsubertragung ohne Auswirkungen auf die Schwingfre- 35 
quenz des Oszillators bleibt. 

Gegebenenfalls dennoch durch die Befehlsubertragung 
verursachte Anderongen der Schwingfrequenz des Oszilla- 
tors werden erst nach dem Deaktivieren der Phasenregel- 
schleife wirksam und klingen mehr oder weniger schnell 40 
vollstandig und dauerhaft wieder ab; bei den bislang ver- 
wendeten Verfahren und Vorrichtungen kann - wenn uber- 
haupt - allenfalls ein voriibergehendes und/oder teilweises 
Abklingen der Storungen erfolgen, denn dort wird durch die 
Phasenregelschleife vor deren Deaktivierung damit begon- 45 
nen, die Schwingfrequenz des Oszillators nachzuregeln, was 
nach dem Abklingen der durch die Befehlsubertragung ver- 
ursachten Storungen eine dauerhafte Verstellung der 
Schwingfrequenz des Oszillators zur Folge hat. 

Die kurze Ubertragungszeit des Befehls wird yorzugs- 50 
weise dadurch erreicht, daB das den Befehl reprasentierende 
und ublicherweise bitweise seriell ubertragene Befehlswort 
aus nur einigen wenigen Bits besteht. 

Altemativ oder zusatzlich kann vorgesehen werden, die 
Ubertragungsgeschwindigkeit, mit welcher die Bitfolge 55 
iibertragen wird, zu erhohen. 

Es wurden mithin ein Verfahren und eine Vorrichtung ge- 
funden, durch welche eine erforderliche Deaktivierung der 
Phasenregelschleife auf einfache Weise und ohne gravie- 
rende Beeinflussung des Oszillators durchfuhrbar ist 60 

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind Gegen- 
stand der Unteranspruche. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines Ausfuh- 
rungsbeispiels unter Bezugnahme auf die Zeichnung naher 
erlautert. 65 

Es zeigen 

Fig, 1 eine schematische Darstellung zur Veranschauli- 
chung der Ubertragung von Befehlen uber den sogenannten 
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Dreileiterbus, 

Fig. 2 den Aufbau eines nach dem DECT-Standard arbei- 
tenden Funksystems, und 

Fig. 3 das Format der Daten, die zwischen einer Basissta- 
tion und mit dieser kornmunizierenden Telekommunikati- 
onsendeinrichtungen eines nach dem DECT-Standard arbei- 
tenden Funksystems ausgetauscht werden. 

Das erfindungsgemafie Verfahren und die erfindungsge- 
maBe Vorrichtung werden nachfolgend anhand der Sende- 
und/oder Empfangsfrequenzumstellung in einem nach dem 
DECT-Standard arbeitenden Funksystem beschrieben. Die 
Anwendung der Erfindung ist jedoch nicht auf einen derarti- 
gen Einsatz beschrankt; sie ist grundsarzlich bei der Einstel- 
lung der Schwingfrequenz von in beliebigen Einrichtungen 
fur beliebige Zwecke vorgesehenen Oszillatoren anwend- 
bar. 

Der prinzipielle Aufbau des betrachteten DECT-Systems 
unterscheidet sich - abgesehen von den die Phasenregel- 
schleifen-Deaktivierung betreffenden Details - nicht von 
dem in der Fig. 2 veranschaulichten System 

Auch das in der Fig. 3 veranschauhchte Format der Da- 
ten, die zwischen einer Basisstation und den an dieser einge- 
buchten Mobiltelefonen ausgetauscht werden, ist gleich. 
Der Vollstandigkeit halber sei an dieser Stelle jedoch er- 
wahnt, daB es neben den in der Fig. 3 gezeigten und unter 
Bezugnahme darauf beschriebenen sogenannten Full-Slots 
(480 Bits) auch Half-Slots (240 Bits) und Double-Slots 
(960 Bits)gibt 

Samtliche Funkteile des DECT-Systems, d. h. sowohl die 
Basisstation als auch die Mobiltelefone enthalten zum Er« 
zeugen der Sende- und Empfangsfrequenzen einen Oszilla- 
tor mit veranderbarer Frequenz. 

Der besagte Oszillator ist im betrachteten Beispiel ein zu- 
sammen mit einer Phasenregelschleife (PLL) in einer inte- 
grierten Schaltung (IC) integrierter spannungsgesteuerter 
OsziUator(VCO). 

Die Phasenregelschleife enthalt einen Phasenkomparator, 
welcher gegebenenfalls vorhandene Phasenverschiebungen 
zwischen einer (beispielsweise auf die von einem Quarz er- 
zeugte Schwingung zuriickgehende) Referenzschwingung 
und einer (auf die vom VCO erzeugte Schwingung zuriick- 
gehende) Oszillatorschwingung ermittelt und ein vom Aus- 
maB der Phasenverschiebung abhangendes Ausgangssignal 
erzeugt. Das besagte Ausgangssignal wird mittelbar oder 
unmittelbar zur Ansteuerung des VCO verwendet, wodurch 
sich die Frequenz der von diesem erzeugten Schwingung 
bekanntlich mit sehr hoher Genauigkeit auf einen Sollwert 
einstellen laBt. 

Das Ausgangssignal des Phasenkomparators 1 wird im 
betrachteten Beispiel, wo der VCO und die PLL Bestandteil 
einer integrierten Schaltung sind, durch eine oder mehrere 
Ladungspumpen gebildet. Diese Ladungspumpen werden 
im betrachteten Beispiel jeweils durch die steigende Flanke 
der Referenzschwingung aktiviert und durch die steigende 
Flanke der Oszillatorschwingung in den passiven Zustand 
zuruckversetzt; die Aktivierung und die Deaktivierung kann 
jedoch . auch im Ansprechen auf beliebige andere Flanken 
der Referenzschwingung und der Oszillatorschwingung er- 
folgen. 

Die Deaktivierung der wie beschrieben aufgebauten und 
betriebenen Phasenregelschleife erfolgt 

- wie bisher durch ein zumindest teilweises Abschal- 
ten der im Phasendetektor enthaltenen Ladungspum- 
pen oder 

- durch eine Verriegelung der Ladungspurnpen-Ein- 
gangssignale, 
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wobei die letztgenannte Moglichkeit vorzuziehen ist, weil 
sich dadurch die bei der Phasenregelschleifen-Deaktivie- 
rung auftretenden Storungen nahezu vollstandig zum Ver- 
schwinden bringen lassen. 

Grundsatzlich kann die Deaktivierung der Phasenregei- 5 
schleife jedoch auf beliebige Art und Weise erfolgen, d. h. 
auch durch andere MaBnahmen als die yorstehend erwahn- 
ten. 

Das Deaktivieren der Phasenregeischleife wird von einer 
mil dem den Oszillator und die Phasenregeischleife enthal- to 
tenden integrierten Schaltkreis in Verbindung stehenden 
Steuereinrichtung wie einem Mikrocontroller, Mikroprozes- 
sor oder dergleichen befohlen. Der Befehl, durch den dies 
geschiebt, ist ein aus mehreren Bits bestehendes Datenwort, 
das bitweise seriell fiber den sogenannten Dreileiterbus 15 
ubertragen wird. 

Der besagte Dreileiterbus ist die Schnittstelle, iiber die ein 
den Oszillator und/oder die Phasenregeischleife enthalten- 
der integrierter Schaltkreis von einer ortlich getrennt davon 
(beispielsweise auf einem separaten integrierten Schalt- 20 
kreis) vorgesehenen Steuereinrichtung normalerweise ange- 
steuert wird; er stellt die in solchen Fallen fiblicherweise 
zum Einsatz kommende Inter-Chip-Schnittstelle dar. 

Der Dreileiterbus umfaBt, wie die Bezeichnung schon an- 
deutet, drei Leitungen, namlich eine Enable-Leitung, eine 25 
Takt-Leitung und eine Daten-Leitung. 

Die uber den Dreileiterbus ubertragbaren Befehle sind, 
wie vorstehend bereits erwahnt wurde, aus mehreren Bits 
bestehende Datenworte, die bitweise seriell ubertragen wer- 
den, 30 

Die tfbertragung eines Befehls iiber den Dreileiterbus ist 
in Fig. 1 schematisch veranschaulicht. GemaB der Darstel- 
lung in der Fig. 1 wird vom Zeitpunkt tl bis zum Zeitpunkt 
t2 ein Befehl ubertragen. Vor dem Zeitpunkt tl und nach 
dem Zeitpunkt t2 befinden sich die mit SYEN bezeichnete 35 
Enable-Leitung, die mitSYCLK bezeichneten Takt-Leitung 
und die mit SYDA bezeichnete Daten-Leitung im Ruhezu- 
stand. Dieser Ruhezustand wird unterbrochen, wenn und so 
lange ein Befehl zu ubertragen ist. Der Beginn und das Ende 
der Obertragung eines oder mehrerer Befehle wird durch die 40 
Enable-Leitung signalisiert; diese geht mehr oder weniger 
kurz vor dem Beginn der Obertragung in den aktiven Zu- 
stand und behalt diesen bis mehr oder weniger kurz nach 
dem Ende der Obertragung bei. Wenn und so lange die En- 
able-Leitung aktiv ist, konnen uber die Daten-Leitung SY- 45 
DAT in dem iiber die Takt-Leitung S YCLK mitubertragenen 
Takt sequentieil die Bits des oder der zu ubertragenden Da- 
tenworte ubertragen werden. 

Der Dreileiterbus wird "nur" unidirektional betrieben. 
D.h. es werden ausschlieBlich Daten von der Steuereinrich- 50 
tung zum Oszillator und/oder zur Phasenregeischleife uber- 
tragen; der Oszillator und/oder die Phasenregeischleife quit- 
tieren nicht einmal den Empfang der Daten. 

Die wie beschrieben fiber den Dreileiterbus zum Oszilla- 
tor und/oder zur Phasenregeischleife fibertragenen Daten 55 
konnen verschiedene Befehle reprasentieren. Durch diese 
Befehle wird unter anderem eine Initialisierung des Oszilla- 
tors und/oder der Phasenregeischleife durchgefuhrt, die 
Sollfrequenz der vom Oszillator zu erzeugenden Schwin- 
gung ubermittelt, und schlieBlich auch die vorliegend naher 60 
betrachtete Deakuvierung der Phasenregeischleife veran- 
laBt. 

Die Deaktivierung der Phasenregeischleife laBt sich sto- 
rungsfrei oder zumindest storungsarm durchfiihren, wenn 
der entsprechende Befehl so kurz ist, bzw. aus so wenigen 65 
Bits besteht, dafi er in minimal kurzer Zeit iibertragbar, de- 
kodierbar und ausfuhrbar ist. Dann ist namlich keine oder 
jedenfalls fast keine Zeit und Moglichkeit vorhanden, daB 



sich die Schwingfrequenz des Oszillators vor der Phasenre- 
gelschleifen-Deaktivierung im Ansprechen auf die Obertra- 
gung, den Empfang, die Auswertung und die Ausfuhrung 
des entsprechenden Befehls verstellt. 

Derartige Verstellungen der Schwingfrequenz konnen 
aufgrund kapazitiver und induktiver Kopplungen, lokaler 
Veranderungen der Chiptemperamr, dadurch und/oder durch 
Schaltvorgange verursachte Versorgungsspannungsschwan- 
kungen und dergleichen auftreten, welche bei der Aktivie- 
rung von normalerweise passiven Schaltungsteilen nahezu 
unvermeidlich sind. 

Im betrachteten Beispiel wird der Befehl zur Deaktivie- 
rung der Phasenregeischleife durch ein aus drei Bits beste- 
hendes Datenwort reprasentiert. Es weist damit nur einen 
kleinen Bruchteil der Lange des Datenwortes auf, das bisher 
zum Befehlen der Deaktivierung der Phasenregeischleife 
versandt wird. Bislang wird namlich ein aus fiber 20 Bits be- 
stehendes Datenwort verwendet. 

Die auBerordentlicb umfangreiche Verkiirzung des Da- 
tenwortes zum Befehlen der Deaktivierung der Phasenregei- 
schleife ermoglicht es, dieses bei ansonsten unveranderten 
Bedingungen in erheblich kiirzerer Zeit zu ubertragen als 
dies bisher moglich ist. Der Befehl kann dadurch - gerech- 
net vom Beginn der Obertragung des Befehlswortes an - so 
friih ausgefuhrt werden, daB die zuvor genannten nachteili- 
gen Erscheinungen (kapazitive und induktive Kopplungen, 
lokale Veranderungen der Chiptemperatur, dadurch und/ 
oder durch Schaltvorgange verursachte Versorgungsspan- 
nungsschwankungen etc.) ausbleiben oder jedenfalls noch 
keine oder wenigstens keine nennenswerte Wirkung zeigen. 

Die drei Bits, aus denen das Datenwort zum Befehlen der 
Deakdvierung der Phasenregeischleife besteht, stellen noch 
nicht die untere Grenze der theoretisch reabsierbaren Daten- 
wort-Lange dar. Die Datenwort-Lange wurde jedoch gleich- 
wohl so festgelegt, weil aufgrund der dadurch geschaffenen 
Redundanz Ubertragungsfehler bei der Befehlsubertragung 
erkannt und/oder gegebenenfalls sogar korrigiert werden 
konnen. 

Altemativ oder zusatzlich kann vorgesehen werden, die 
Ubertragungszeit zu verkurzen, indem die Ubertragungsge- 
schwindigkeit gesteigert wird bzw. - anders ausgedriickt - 
die einzelnen Bits eines jeweiligen Datenwortes in schnelle- 
rer Aufeinanderfolge ubertragen werden. Dies ist grundsatz- 
lich problemlos moglich, weil der Ubertragungstakt uber die 
Takt-Leitung SYCLK des Dreileiterbusses mitubertragen 
wird. Der Einsatz dieser MaBnahme kann gegebenenfalls 
auf den Befehl zur Deaktivierung der Phasenregeischleife 
und ahnlich problemausch handhabbare Befehle beschrankt 
werden. 

Die Steigerung der tJbertragungsgeschwindigkeit zeigt 
im Ergebnis die selbe Wirkung wie die Verkiirzung des Be- 
fehls-Datenwortes. D.h., auch hier konnen die davon betrof- 
fenen Befehle so fruh ausgefuhrt werden, daB die zuvor ge- 
nannten nachteiligen Erscheinungen (kapazitive und induk- 
tive Kopplungen, lokale Veranderungen der Chiptempera- 
tur, dadurch und/oder durch Schaltvorgange verursachte 
Versorgungsspannungsschwankungen etc.) ausbleiben oder 
jedenfalls noch keine oder wenigstens keine nennenswerte 
Wirkung zeigen. 

Zusammenfassend und verallgemeinernd kann festge- 
stellt werden, daB sich die Deaktivierung der Phasenregei- 
schleife mit erheblich weniger oder ganzlich ohne Storun- 
gen durchfiihren laBt, wenn 

- der Befehl zur Deaktivierung der Phasenregei- 
schleife innerhalb einer Zeit ubertragen wird, die kur- 
zer ist als die Zeit, nach welcher eine durch die Be- 
fehlsubertragung verursachte Verstellung der Schwing- 
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frequenz des Oszillators zu erwarten ware bzw. 
- eine zur Deaktivierung der Phasenregelschleife vor- 
gesehene Phasenregelschieifen-Deaktivierungseinrich- 
tung dazu ausgelegt ist, die Phasenregelschleife auf ei- 
nen Befehl hin zu deaktivieren, dessen Ubertragungs- 5 
zeit kiirzer ist als die Zeit, nach welcher eine durch die 
Befehlsubertragung verursachte Verstellung der 
Schwingfrequenz des Oszillators zu erwarten ware. 

Die beschriebenen Verfahren und Vorrichtungen sind den 10 
herkommlichen Verfahren und Vorrichtungen trotz der nur 
geringfugig und einfach vorzunehmenden Modiflkationen 
deutlich uberlegen. Die Schwingfrequenz des Oszillators 
kann dadurch innerhalb kurzester Zeit exakt und dauerhaft 
auf dessen Sollwert eingestellt werden. 15 



welcher eine durch die Befehlsubertragung verursachte 
Verstellung der Schwingfrequenz des Oszillators zu er- 
warten ware. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Oszillator und die Phasenregel- 
schleife als ein eigenstandiger integrierter Schaltkreis 
realisiert sind. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Steuereinrichtung ein Mikrocon- 
troller oder ein Mikroprozessor ist 

10. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 8 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Oszillator und/oder die 
Phasenregelschleife uber einen fur bitweise serielle 
Dateniibertragungen ausgelegten Bus mit der Steuer- 
einrichtung verbunden sind. 



Bezugszeichenliste Hierzu 3 Seite(n) Zeichnungen 



B Basisstation 

TE1, . . ., TEn Telekommunikationsendeinrichtungen 20 

SYENEnable-Leitung 

SYCLKTakt-Leitung 

SYDA Daten-Leitung 

Patentanspruche 25 

1. Verfahren zum Einstellen der Schwingfrequenz ei- 
nes Oszillators unter Verwendung einer Phasenregel- 
schleife auf einen vorbestimmten Sollwert, wobei die 
Phasenregelschleife nach dem Einschwingen des Os- 30 
zillators im Ansprechen auf einen von einer Steuerein- 
richtung ubertragenen Befehl deaktiviert wird, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Befehl innerhalb einer 
Zeit iibertragen wird, die ktirzer ist als die Zeit, nach 
welcher eine durch die Befehlsubertragung verursachte 35 
Verstellung der Schwingfrequenz des Oszillators zu er- 
warten ware. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Ubertragung des Befehls von der Steuer- 
einrichtung zurn Oszillator und/oder zur Phasenregel- 40 
schleife iiber einen fur serielle Dateniibertragungen 
ausgelegten Bus (SYEN, SYCLK, SYDA) erfolgt. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB als Befehl ein aus mehreren Bits beste- 
hendes Datenwort verwendet wird, welches bitweise 45 
seriell iibertragen wird. 

4. Verfahren nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich- 
net, daB das Datenwort eine moglichst geringe Anzahl 
von Bits urnfaBL 

5. Verfahren nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekenn- 50 
zeichnet, daB das Datenwort mit einer moglichst hohen 
Ubertragungsgeschwindigkeit iibertragen wird. 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB durch das Einstellen 
der Schwingfrequenz des Oszillators eine Sende- oder 55 
Empfangsfrequenzumstellung in einem zu einem nach 
dem DECT-Standard arbeitenden Funkteil (B, TE1, 
TE2, . . ., TEn) erfolgt. 

7. Vorrichtung zum Einstellen der Schwingfrequenz 
eines Oszillators unter Verwendung einer Phasenregel- 60 
schleife auf einen vorbestimmten Sollwert, wobei die 
Phasenregelschleife nach dem Einschwingen des Os- 
zillators im Ansprechen auf einen von einer Steuerein- 
richtung ubertragenen Befehl deaktiviert wird, gekenn- 
zeichnet durch eine Phasenregeischleifen-Deaktivie- 65 
rungseinrichtung, welche dazu ausgelegt ist, die Pha- 
senregelschleife auf einen Befehl hin zu deaktivieren, 
dessen Ubertragungszeit kurzer ist als die Zeit, nach 
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Abstract 



The oscillation frequency setting method involves using a phase regulating loop for setting the oscillator 
frequency to a required value. The phase regulating loop is subsequently de- activated in response to a 
command provided by a control device. The command is transmitted as a data-word via a serial data 
bus (SYEN.SYCLK.SYDA) within a time frame which is shorter than that within which the setting of the 
oscillator frequency is expected. 
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